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Figura 6.33 Placa rectangular con un borde libre y tres empotrados. Resultados de armado.
Seccion 3. (a) Ase. () Asy. (€) Asit A () AgyrtAgypcvvvvrviiiiniiiiic,

Figura 6.34 Placa rectangular con un borde libre y tres empotrados. Resultados de armado.
Seccion 4. (a) Asx. (0) Agy. (€) AsitAsi: () AgyttAgyceeermriniriiiiiicissccn,





